Panstwowa Szkota Muzycznej | i Il stopnia:

Przebudowa, rozbudowa i zmiana sposobu uzytkowania budynku gimnazjum na
budynek szkoty muzycznej z instalacjami wewnetrznymi: wod-kan, c.o., wezta
cieplnego, wentylacji mechanicznej, klimatyzacji, elektryczng i niskopradowa,
likwidacja instalacji gazowej, Gliwice, ul. Ziemowita 12, Dziatka nr 1080 Jedn.
ewid. 246601 _1 Gliwice obr. Stare Miasto.

ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
(Kod CPV 45310000-3)

SYSTEMY ALARMOWE
(Kod CPV 35121700-5)



1. CZESC
OGOLNA

1.1. Przedmiot
ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z instalowaniem systeméw sygnalizacji wlamania i napadu.

Uzupetnieniem niniejszej specyfikacji dla uktadania linii kablowych, wykonywanych z kabli z
zylami metalowymi jest: specyfikacja techniczna standardowa (ST) ,Roboty w zakresie
instalacji elektrycznych wewnetrznych — kod CPV 45310000-3. Roboty w zakresie przewoddw,
montazu, opraw, osprzetu, urzgdzen i odbiornikow energii elektrycznej”.

1.3. Zakres stosowania
ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) (po dokonaniu zmian i uzupefien w tej standardowej
specyfikacji technicznej) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2.

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych
ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotyczg zasad wykonywania i
odbioru robét w zakresie:

— instalowania wszelkich systemow sygnalizacji wltamania i napadu w obiektach
budowlanych,

— transportu i sktadowania materiatdw, trasowania linii kablowych, robét montazowych
wszelkich urzgdzeh sktadajgcych sie na system, dla obiektow budownictwa ogolnego.

ST dotyczy wszystkich czynnosci majgcych na celu wykonanie robot zwigzanych
z

— kompletacjg wszystkich materiatdw potrzebnych do wykonania podanych wyzej
prac,

- wykonaniem wszelkich robdét pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w
szczegoblnosci roboty murarskie, Slusarsko-spawalnicze, montaz elementéw osprzetu
instalacyjnego, préby zadziatania i badania pomontazowe, ewentualna integracja z innymi
systemami np. z siecig alarmowg powiadamiania policji lub firmy ochroniarskiej lub z
systemem zarzadzania budynkiem (z ang. BMS - Building Management Systems),

— wbudowaniem wszystkich materiatbw w sposéb i w miejscu zgodnym z
dokumentacjg
techniczn
a,

— wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich elementow
wyznaczonych w dokumentacji,

- wykonaniem oznakowania zgodnego 2z dokumentacjg techniczng wszystkich
wyznaczonych kabli i linii oraz wszelkich elementow sterowania recznego, powodujgcych
zadziatanie systemu alarmowego w razie potrzeby,

- przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujgcymi montowanych elementéw systemu. Dla instalacji skomplikowanych,
wchodzacych w sktad systemu kontroli dostepu obiektu, przeprowadzenie szkolenia dla
wytypowanych pracownikOw obstugi przysztego uzytkownika.

1.5. Okreslenia podstawowe,

definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi
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normami oraz okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogo6lne” Kod CPV 45000000-07,
a takze podanymi ponizej:

Centrala alarmowa (ptyta gtéwna) — urzadzenie stuzgce do odbioru sygnatéw z czujek i
przyciskow alarmowych, do przetwarzania, sterowania, sygnalizacji oraz inicjowania dalej
transmisji. Jest to ptyta z procesorem i innymi dyskretnymi elementami, ktérg umieszcza sie w
standardowej obudowie wraz z akumulatorem.

Ekspander wejs¢é — urzgdzenie stuzace do rozszerzenia centrali alarmowej o mozliwo$¢
podtgczenia kolejnych urzgdzen detekcyjnych.

Modut sieciowy TCP/IP — urzadzenie umozliwiajgce dostep do centrali poprzez protokét
TCP/IP, przy pomocy dedykowanego oprogramowania dostepnego na komputery stacjonarne
oraz urzgdzenia mobilne.

Manipulator LCD — urzadzenie stuzace do biezgcej obstugi i kontroli stanu pracy systemu
alarmowego. Element jest wyposazony w klawiature lub ekran dotykowy.

Klawiatura strefowa — urzgdzenie stuzgce do biezgcej obstugi wybranej strefy dozorowej,
zdefiniowanej wczesniej w systemie alarmowym.

Syghnalizator akustyczno-optyczny — urzgdzenie stuzgce sygnalizacji akustyczno-optycznej w
przypadku wystgpienia alarmu w systemie sygnalizacji wlamania i napadu.

Czujka ruchu PIR — urzadzenie stuzgce detekcji ruchu w technologii pasywnej podczerwieni.
Element wyposazony jest w wyjscia podigczane do wejsé centrali alarmowej.

Kontaktron — urzgdzenie stuzgce detekcji otwarcia np. drzwi, okien. Element podtgczany do
wejs¢ centrali alarmowe;.

Zasilacz buforowy — urzadzenie stuzgce do zasilania gwarantowanym napieciem 12 V CD.
Przygotowanie podtoza — zespét czynnosci wykonywanych przed uktadaniem kabli i innych
elementow instalacji, majgcych na celu zapewnienie mozliwosci ich montazu lub utozenia
zgodnie z dokumentacjg. Zalicza sie tu nastepujgce grupy czynnosci:

- wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i

nieprzelotowych,

- osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich
wstrzeliwanie,

— wykucia i przekucia wymagane do prawidtowego montazu elementéw
systemu,

— montazu rur instalacyjnych lub uchwytéw do mocowania i uktadania
kabli,

- montaz konstrukcji wsporczych i tuneli
kablowych,

— montaz kablowych przejs¢ ogniochronnych, miedzystrefowych, zbudowanych zgodnie
Z wymaganymi aprobatami technicznymi (np. AT-15-5358/2002 i AT-15-5361/ 2002).

1.6. Ogo6lne wymagania dotyczace

robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc
z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora

nadzoru. Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST ,Wymagania ogdlne” Kod CPV
45000000-7, pkt 1.5.

1.7. Dokumentacja robot
montazowych

Dokumentacje rob6t montazowych elementow instalacji elektrycznej dotyczgcej montazu
systemoéw sygnalizacji wlamania i napadu stanowia:
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— projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajgcym <z rozporzgdzenia
Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy dokumentacji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 ze zmianami Dz. U. z 2005 r. Nr
75, poz.
664),

— specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét (obligatoryjne w przypadku
zamowien
publicznych), sporzgdzone zgodnie 2z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresu i formy  dokumentaciji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robo6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z
2005 r. Nr 75, poz. 664),

— protokoty odbiorow czesciowych, koncowych oraz robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Z zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7

lipca
1994 r. — Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi
Zmianami).
2. WYMAGANIA  DOTYCZACE  WELASCIWOSCI
MATERIALOW
Wszelkie nazwy witasne produktow i materiatbw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu
pozgdanego standardu wykonania i okreslenia wiasciwosci i wymogow technicznych

zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty innych producentéow pod
warunkiem:

- spetniania tych samych  wlasciwosci
technicznych,

— przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia
do stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta).

W przypadku zmiany produktéw na zasadach jw. nalezy dokonac¢ tego kompleksowo
dla catego zastepczego systemu w elementach systemu sygnalizacji wlamania i napadu.
Wyjatek stanowig uzyte kable wraz z elementami stuzgcymi do ochrony mechanicznej,
mocowania, prowadzenia lub ukierunkowania w budynku linii kablowych przesytu sygnatu i
podtgczen elementow systemu.

2.1.0go6lne wymagania dotyczace wilasciwosci materiatbw, ich pozyskiwania
i sktadowania podano w ST ,Wymagania og6lne” Kod CPV 45000000-7, pkt 2

Do wykonania i montazu systemu sygnalizacji wlamania i napadu w obiektach budowlanych
nalezy stosowacC kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego
upowazniony przedstawiciel:

— dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia  wedtug
okreslonego systemu oceny zgodnosci,

— wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane
specyfikacje  techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje
Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy Kkrajowe
opracowane z uwzglednieniem przepisow bezpieczenstwa Migedzynarodowej Komisji ds.
Przepis6w Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

— oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami,

wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu
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umieszczonego w okreSlonym przez Komisje Europejskg wykazie  wyrobow
majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

— wydat os$wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego
do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng
dokumentacjg projektowa, sporzgdzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

2.2. Rodzaje
materiatéw

Informacje techniczne o zastosowanych materiatach i wyrobach w tym Swiadectwa jakosci,
Swiadectwa homologacji, Swiadectwa zgodnosci, instrukcje montazu i eksploatacji, gwarancje
producentéw musi posiadac¢:

1. Kazdy odcinek przesytu sygnatu, wykonany z kabla miedzianego. Wymagane
wlasciwosci dla kabli okreslajg elementy systemu sygnalizacji wiamania i napadu.

O budowy do montazu urzadzen.
Wyposazenie obuddéw — elementy konfiguracji systemu sygnalizacji wtamania i napadu.
Urzgdzenia nadawcze i odbiorcze sygnatow.

Osprzet systemu sygnalizacji wkamania i napadu.

o 0k~

Systemy stuzgce do ochrony mechanicznej, mocowania, prowadzenia lub
ukierunkowania w budynku linii sygnatowych i podtgczen urzadzen.

2.3. Kable i przewody instalacji systemu sygnalizacji wkamania i napadu
—rodzaje i uktady

Izolacja zyt — jako izolacje stosuje sie tworzywa polietylenowe pojedyncze lub
podwaijne.

Powtoka — chroni izolacje kabla przed czynnikami zewnetrznymi, gtdwnie wilgocig, wykonana z
tworzyw polietylenowych z zaporg zelowg (zelowane) Ilub polwinitowa, dla kabli
koncentrycznych: folia AL/PET + oplot Cu 32x0,15 mm2.

Wypetnienie — materiat izolacyjny, stosowany pomiedzy zylami kabla a powlokg, w celu
ograniczenia mozliwosci jonizacji powietrza w przestrzeni wnetrza kabla. Dla stosowanych w
systemach sygnalizacji wlamania i napadu, gtéwnie stosuje sie tworzywa sztuczne -
tasmy poliestrowe.

Ostona zewnetrzna — chroni kabel przed szkodliwym wptywem czynnikéw chemicznych i
wilgoci przy wzroscie temperatury. Ostony wykonuje sie z tworzyw sztucznych polietylenowych
lub polwinitowych.

Oznaczenia przewoddéw — w celu fatwiejszego rozrdzniania i identyfikacji przewodow przyjeto
system CENELEC, ktory ma status Polskiej Normy PN-HD 361.

Dla przewodu: YTDY 6x0,5 mm?2 oznacza Y (pierwsze) powtoka polwinitowa (PVC), TD
przewdd telekomunikacyjny z zytami jednodrutowymi, Y (drugie) izolacja polwinitowa (PVC) dla
szesciu zyt o przekroju 0,5 mmaz,

Wykaz podstawowych przewoddéw do przesylu sygnatdw systemu sygnalizaciji
wiamania i napadu:
— Przewdd alarmowy YTDY 2x0,5 mmz?, 4x, 6x, 8x ...x0,5 mmz2,

- Kable telekomunikacyjne czwoérkowe typu XTKMX oraz ich odmiany, o ilosci par zaleznej
od ilosci paneli wewnetrznych oraz struktury systemu — stosowane przy uktadaniu w ziemi
lub miejscach wilgotnych.

2.4. Osprzet

Centrala alarmowa (plyta gtéwna) — urzadzenie stuzgce do odbioru sygnatéw z czujek i
przyciskow alarmowych, do przetwarzania, sterowania, sygnalizacji oraz inicjowania dalej
transmisji. Jest to ptyta z procesorem i innymi dyskretnymi elementami, ktérg umieszcza sie w
standardowej obudowie wraz z akumulatorem.

Ekspander wejs¢ — urzadzenie stuzace do rozszerzenia centrali alarmowej o mozliwos¢
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podigczenia kolejnych urzgdzeh detekcyjnych.

Modut sieciowy TCP/IP — urzgdzenie umozliwiajgce dostep do centrali poprzez protokot
TCP/IP, przy pomocy dedykowanego oprogramowania dostepnego na komputery stacjonarne
oraz urzgdzenia mobilne.

Manipulator LCD - urzgdzenie stuzgce do biezgcej obstugi i kontroli stanu pracy systemu
alarmowego. Element jest wyposazony w klawiature lub ekran dotykowy.

Klawiatura strefowa — urzgdzenie stuzgce do biezgcej obstugi wybranej strefy dozorowej,
zdefiniowanej wczesniej w systemie alarmowym.

Sygnalizator akustyczno-optyczny — urzgdzenie stuzgce sygnalizacji akustyczno-optycznej w
przypadku wystgpienia alarmu w systemie sygnalizacji wlamania i napadu.

Czujka ruchu PIR — urzgdzenie stuzgce detekcji ruchu w technologii pasywnej podczerwieni.
Element wyposazony jest w wyjs$cia podtgczane do wejs¢ centrali alarmowe.

Kontaktron — urzgdzenie stuzace detekcji otwarcia np. drzwi, okien. Element podtgczany do
wejs¢ centrali alarmowe.

Zasilacz buforowy — urzgdzenie stuzace do zasilania gwarantowanym napieciem 12 V CD.

2.5. Specyfikacja materiatowa

Centrala alarmowa (ptyta gtéwna)
Plyte gtdwng nalezy zamontowa¢ w dedykowanej obudowie wraz z odpowiednimi ekspanderami
oraz akumulatorem. Plyta gtbwna powinna cechowac¢ nastepujgcymi parametrami:

- 16 wejsé

- 16 wyjs¢ programowalnych (4 wysokoprgdowe i 12 niskoprgdowych)
- 2 wyjscia zasilajgce (zabezpieczenie elektroniczne)

- szyna manipulatoréw umozliwiajgca podtaczenie do 8 manipulatoréw
- 2 magistrale ekspanderéw umozliwiajgca podtgczenie do 64 modutdw
- obstuga do 256 wejs¢

- zgodnos¢ z wymaganiami normy EN 50131 dla Grade 3

- 8 partycji

- 32 strefy

- 64 timery systemowe

- 16 numerow telefonéw do powiadamiania

- 2 gniazda do podtgczenia syntezeréw mowy

- 32 komunikaty gtosowe

- 64 komunikaty na pager

- 240 hasta uzytkownikow

- pamiec 22527 zdarzen

- zasilacz impulsowy o wydajnosci: 2A+1,5A

- zabezpieczenie przeciwzwarciowe

- uktad tadowania i kontroli akumulatora

- odtgczanie roztadowanego akumulatora

Ekspander wejs$¢
Celem obstuzenia wszystkich wejs¢ w systemie. Do ptyty gtdwnej nalezy podigczyé ekspandery
wejs¢ o nastepujgcych parametrach:

- 8 wejsé,

- obstuga konfiguracji NO, NC, EOL, EOL/NC, 2EOL/NC, 3EOL/NC,

- kilkadziesiagt rodzajow reakgji,

- wykrywanie awarii czujki,

- wykrywanie zamaskowania czujki,

- dodatkowe wejscie sabotazu modutu.

Modut sieciowy TCP/IP
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Dla potrzeb zdalnego dostepu do systemu, centrale nalezy wyposazy¢ w komunikacyjny
umozliwiajgcy dostep do centrali poprzez protokét TCP/IP, przy pomocy dedykowanego
oprogramowania dostepnego na komputery stacjonarne oraz urzgdzenia mobilne.

Manipulator LCD
Manipulator umozliwia sterowanie pracg systemu alarmowego. Powinien cechowac¢ sie
nastepujgcymi parametrami:

- pojemnos$ciowy ekran dotykowy o przekatnej 4,3” reagujacy na dotyk

- graficzny interfejs uzytkownika z kolorowymi ikonami

- diody LED informujace o biezgcym stanie systemu

- mozliwos¢ dopasowania ekranu statusu do potrzeb uzytkownika

- 2 wejscia (obstugiwane przez centrale)

- mozliwo$é uruchomienia alarméw NAPAD, POZAR, POMOC

- mozliwos¢ regulacji gtosnosci

Klawiatura strefowa
Klawiatura ma zadanie sterowa¢ jedng wybrang strefg. Urzadzenia powinno posiadaé
nastepujgce parametry:
- funkcjonalnos¢ klawiatury strefowej lub urzgdzenia odblokowujgcego czas na wejscie
- wbudowany czytnik kart zblizeniowych
- diody LED informujgce o stanie strefy
- sygnalizacja dzwigkowa
- podswietlenie klawiszy
- optyczna ochrona sabotazowa reagujgca na otwarcie obudowy i oderwanie od $ciany
- przekaznik do sterowania elektrozaczepem, ryglem lub blokadg elektromagnetyczng
- wejscie do kontroli stanu drzwi

Wewnetrzny sygnalizator akustyczno-optyczny
Powinien posiada¢ nastepujgce parametry:
- sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
- sygnalizacja optyczna: diody LED
- ochrona sabotazowa przed oderwaniem od podtoza oraz otwarciem

Zewnetrzny sygnalizator akustyczno-optyczny
Powinien posiadac nastepujgce parametry:
- sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny
- sygnalizacja optyczna: superjasne diody LED
- wewnetrzna ostona metalowa
- ochrona sabotazowa przed oderwaniem od podioza oraz otwarciem
- dotgczony szczelny akumulator kwasowo-otowiowy

Czujka ruchu (PIR, soczewki szerokokatne oraz kurtynowe)
Powinna charakteryzowac sie nastepujgcymi parametrami:
- zgodnos¢ z wymaganiami normy EN 50131 dla Grade 3
- zakres temperatur pracy: -10...+55 °C
- napiecie zasilania: 12 V DC (tolerancja 15%)
- detekcja ruchu przy pomocy pasywnego czujnika podczerwieni (PIR)
- regulowana czutos¢ detekgc;ji
- cyfrowy algorytm detekcji ruchu
- cyfrowa kompensacja temperatury
- mozliwos¢ wigczenia/wytgczenia kontroli strefy podejscia
- mozliwos¢ wymiany soczewki na kurtynowg (CT-CL) lub dalekiego zasiegu (LR-CL)
- aktywny antymasking IR zgodny z normg EN 50131-2-4 dla Grade 3
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- mozliwos¢ konfigurowania parametrow pracy czujki

- wbudowane rezystory parametryczne (2EOL: 2 x 1,1 kQ /2 x 4,7 kQ / 2 x 5,6 kQ)
- wskaznik LED do sygnalizacji

- nadzor uktadu detekcji ruchu i napiecia zasilania

- ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy i oderwaniem od podtoza

- regulowany uchwyt montazowy, wyposazony w styk sabotazowy

Czujka magnetyczna - kontaktron
Powinna charakteryzowa¢ sie nastepujacymi parametrami:

- maksymalne napiecie przetgczalne kontaktronu: 100 V
- maksymalny prad przetgczalny: 400 mA

- zakres temperatur pracy: -10...+55 °C

- klasa $rodowiskowa wg EN50130-5: Il

- typ czujki (poza polem magnetycznym): NO

Zasilacze
Zasilacze buforowe — stuzg do zasilania gwarantowanym napieciem 12V urzadzen SSWiN
Parametry zasilacza:

- odpornos¢ na trudne warunki pracy (-25...+75°C, 1P44),

- maty prad na potrzeby wtasne,

- sygnalizacja wysokiej rezystancji obwodu bateryjnego oraz mozliwo$¢ odczytu aktualnej

wartosci rezystancji,

- dwa niezalezne wyjscia zabezpieczone bezpiecznikami,

- metalowa szafka wiszgca z miejscem do zamontowania akumulatoréw, zamykana na

zamek lub skrecana,

- zespot sygnalizacji $wietlnej LED stanu pracy zasilacza,

- sygnalizacja zdalna: uszkodzenie sieci i uszkodzenie baterii (dla kazdego rodzaju

dostepne trzy styki przekaznika),

- obudowa przystosowana do akumulatoréw o pojemnosci 40 Ah,

- zabezpieczenia przecigzeniowe obwodow wyjsciowych i akumulatorow,

- wewnetrzny roztgcznik gtebokiego roztadowania,

- wejscie alarmu zewnetrznego,

- wewnetrzna sonda temperaturowa do kompensacji temperaturowej parametrow
tadowania baterii

2.6. Warunki przyjecia na budowe materiatbw do rob6t montazowych

Wyroby do rob6t montazowych mogg by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg
nastepujgce warunki:

sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystykg podang w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej ST,

sg wtasciwie oznakowane i opakowane,
spetniajg wymagane wtasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

producent dostarczyt dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych
prefabrykatow rowniez karty katalogowe wyrobow Ilub firmowe wytyczne stosowania
wyrobow,

dostawa kabli i przewodow o izolacji, powtoce lub ostonie z tworzyw sztucznych powinna
odbywac sie przy temperaturze wyzszej niz —15C, natomiast b ebny z nawinietym kablem
nie mogg by¢ zrzucane i przewracane na ich tarcze.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robét montazowych — wyrobdw i materiatow

nieznanego pochodzenia.

Przyjecie materiatbw i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do

dziennika budowy.
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2.7. Warunki przechowywania materiatbw do montazu

Wszystkie materiaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie
z instrukcjg producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

Kable i przewody nalezy przechowywac¢ zgodnie z instrukcjg producenta, w zaleznosci od
ich typu.

Pozostate urzadzenia, osprzet podstawowy i pomocniczy nalezy przechowywaé w
oryginalnych opakowaniach, kartonach, opakowaniach foliowych itp. SzczegOlnie nalezy
chroni¢ przed wplywami atmosferycznym i wysokg temperaturg (powyzej +40C), oraz
zawilgoceniem urzadzen i osprzetu posiadajgcego elementy elektroniczne.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobow opakowanych powinno byc¢
suche i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogo6lne” Kod
CPV
45000000-7, pkt 3

Prace mozna wykonywac przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,, Wymagania ogdlne” Kod
CPV

45000000-7, pkt
4

4.2. Transport
materiatow

Podczas transportu na budowe lub ze sktadu przyobiektowego na stanowisko robocze nalezy
zachowa¢ ostroznos¢ aby nie uszkodzi¢ materiatbw do montazu. Minimalne temperatury
wykonywania transportu ze wzgledu na mozliwosé uszkodzenia izolacji, wynoszag dla kabli i
przewodow nawinietych na bebny: —15C oraz —5T dla zwini etych w ,,6semke” odcinkow kabla.

Wszelkie elementy konstrukcyjne nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjami i
zaleceniami producenta — zaréwno elementy stalowe jak i z tworzyw sztucznych.

Stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen
transportowych.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA
ROBOT

5.1.0g6Ilne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogoélne” Kod
CPV
45000000-7, pkt
5

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacjg techniczng i
umowg oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i jakos¢ wykonanych robét, w przypadku
rozbudowanych instalacji wskazane jest posiadanie certyfikatu wydanego przez producenta.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami ST, poleceniami
inspektora nadzoru i wymogami producenta.

5.2.Uktadanie kabli i
przewodow

Szczegotowy opis warunkow i sposobéw uktadania kabli i przewodéw podano w Specyfikaciji
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technicznej ,Roboty w zakresie instalacji elektrycznych wewnetrznych — kod CPV 45310000-
3. Roboty w zakresie przewodow, montazu opraw, osprzetu, urzadzen i odbiornikéw energii
elektrycznej”.

5.3.Montaz
urzadzen

Centrala i moduly rozszerzen

Centrale wraz z ekspanderami nalezy zamontowa¢ na Scianie w pomieszczeniu
teletechnicznym (-1.24b). Zasilanie wykonaé¢ przewodem YDYzo 3x1,5 z elektrycznej tablicy
pietrowej. Obwod zasilajgcy nalezy zabezpieczy¢ wytacznikiem nadprgdowym S301 B6.
Elementy detekcyjne (czujki PIR oraz kontaktrony) w pomieszczeniach i korytarzach (poza
strefami dojscia) nalezy zaprogramowac jako typ ,zwykie” z zerowymi czasami opdznien.
Dzieki temu centrala bedzie natychmiastowo alarmowata w przypadku dostepu do
pomieszczenia 0séb postronnych. Czujki oraz kontaktrony przy drzwiach gtéwnych oraz przy
dojsciu do manipulatora przy portierni, a takze przy dojsciu do bufetu nalezy zaprogramowac
jako ,wejscie/wyjscie” oraz ,opéznione”. Ma to umozliwi¢ dotarcie do manipulatora w trakcie
odliczania czasu na wejscie oraz opuszczenie obiektu w czasie odliczania czasu na wyjscie.
Wartosci czaséw na wejscie oraz wyjscie nalezy ustali¢ z uzytkownikiem. Proponowane
wartoéci dla czaséw to 2 minuty na wyjscie oraz 1 minuta na wejscie.

Manipulatory
Montowaé na Scianie, na wysokosci 1,40m od posadzki. Zestyk sprezyny antysabotazowej
musi opierac sie bezposrednio na podtozu, na ktérym montowany bedzie manipulator.

Klawiatury strefowe
Montowacé na $cianie, na wysokosci 1,40m od posadzki. Zestyk sprezyny antysabotazowej
musi opiera¢ sie bezposrednio na podtozu, na ktérym montowany bedzie manipulator.

Czujki PIR (soczewki szerokokatne oraz kurtynowe)

Czujki nalezy montowa¢ na $cianie, na wysokosci 2,40m nad poziomem posadzki. Czujki
nalezy zamontowa¢ do podtoza w sposob trwaty, przy pomocy kotkéw rozporowych. Wszystkie
czujki nalezy podigczyé w konfiguracji 3EOL/NC, czyli potréjny rezystor konca linii z liniami
domy$inie zamknietymi. Do centrali obowigzkowo nalezy podtgczy¢é na jednej parze
przewodéw w konfiguracji 3EOL/NC zaréwno sygnat naruszenia strefy dozorowej czujki,
element antysabotazowy oraz sygnalizacje antymaskingu. Czujki na korytarzach (oznaczone
na rysunku) nalezy obowigzkowo wyposazy¢ w odpowiednie soczewki kurtynowe.

Kontaktrony

W miare mozliwosci montowa¢ bezposrednio w stolarce. W przypadku stolarki szklanej
montowaé powierzchniowo. Kontaktrony w drzwiach z dwoma skrzyditami nalezy taczyc
szeregowo i wpina¢ do wejs¢ centrali alarmowej. W ten sposob jedno wejscie w centrali bedzie
odpowiedzialne za kontrole stanu obydwu skrzydet jednego przejscia. W przypadku otworow
okiennych, na kazdym otwieralnym skrzydle nalezy zamontowa¢ kontaktron. W ramach
danego otworu okiennego, wszystkie kontaktrony na skrzydfach nalezy tgczy¢ szeregowo. W
ten sposdb jedno wejscie centrali bedzie odpowiedzialne za kontrole stanu wszystkich skrzydet
otwieralnych w danym otworze okiennym.

Sygnalizatory wewnetrzne

Sygnalizator akustyczno-optyczne, wewnetrzne nalezy zamontowaé na wysokosci 0,2m od
sufitu. Obwody sabotazowe sygnalizatoréw nalezy potgczy¢ szeregowo i wpigé w do wejscia
(Sabotaz 24h) w centrali.

Sygnalizatory zewnetrzne

Sygnalizator akustyczno-optyczne, zewnetrzne nalezy zamontowa¢ na wysokosci 6,0m od
poditoza. Obwody sabotazowe sygnalizatorow nalezy potgczy¢ szeregowo i wpigé w do wejscia
(Sabotaz 24h) w centrali.
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Okablowanie

Wszystkie czujki i okablowa¢ przewodem YTDY 6x0,5. Manipulatory i sygnalizatory nalezy
okablowa¢ przewodem YTDY 8x0,5.

Zasilanie awaryjne

Role zasilania awaryjnego bedzie petnit akumulator Zzelowy zainstalowany w obudowie centrali
oraz dodatkowy zasilacz buforowy, ktore bedzie stanowit zrédto zasilania dla czujek PIR. Jako
czas podtrzymania przyjeto 48 godzin. Przetgczenie na zasilanie awaryjne bedzie nastepowac
automatycznie, po zaniku zasilania podstawowego 230V.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0g0lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,Wymagania ogolne” Kod
CPV
45000000-07 pkt 6

6.2.SzczegOtowy wykaz wymogoéw oraz zakres badan pomontazowych
systemu sygnalizacji wtamania i napadu

Wykaz czynnosci, ktére nalezy wykona¢ w czasie odbioru:
sprawdzenie uzytych materiatéw w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi normami,
sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem technicznym,
sprawdzenie rezystancji izolacji, rezystancji uziemienia zasilania, jesli wystepuje jako
integralna czesc systemu sygnalizacji wkamania i napadu,
sprawdzenie prawidtowosci dziatania instalacji dla r6znych opcji systemu.
Wykaz dokumentow, ktére wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ inwestorowi:

aktualny projekt, w ktérym naniesiono wszelkie wprowadzone zmiany, uzgodnione z
projektantem, protokoty odbioréw czesciowych, dziennik budowy, wazne s$wiadectwa
dopuszczenia na zastosowang konfiguracje systemu.

Wykaz dokumentow i zalecen dla uzytkownika:
opis funkcjonowania i obstugi urzadzen systemu sygnalizacji wtamania i napadu,

ksigzka pracy instalacji, do ktorej nalezy wpisywaé przeprowadzone kontrole instalaciji,
dokonywane naprawy, zmiany i uzupetnienia instalaciji.

Po przekazaniu instalacji do eksploatacji uzytkownik powinien zleci¢ statg
konserwacje urzadzen i instalacji.

6.3.Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajgce sie
z ogledzin czesciowych i koncowych polegajgcych na kontroli:

zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,

jakoséci i zgodnosci wykonania robét z ustalong w dokumentaciji powykonawczej, normami,
przepisami budowy oraz bhp,

poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potgczen sSrubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu.

Po wykonaniu ogledzin nalezy sporzadzi¢ protokéty z przeprowadzonych badan,
zgodne z instrukcjg ,Wypetianie Dokumentow Odbiorowych Technicznych i
Budowlanych”.

6.4.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty nie spetniajgce wymagan podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce
wymagan zostaty

wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je
na wiasciwe, na wkasny koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za

niemajgcg zasadniczego wptywu na jakos¢ funkcjonowania instalaciji i ustali¢ zakres oraz
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wielkos¢ potracen.
6. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

6.1.0g6Ilne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,Wymagania ogo6lne” Kod
CPV
45000000-7, pkt 7

6.2.Szczegodtowe zasady przedmiaru i obmiaru robdt montazowych instalacji systemu
sygnalizacji wiamania i napadu

Obmiaru robo6t dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki
miary odpowiadajgce zawartym w dokumentacji i tak:
dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,
dla kabli i przewodow oraz robét towarzyszacych: m lub kpl., cm diugosci przewiertu, dla
osprzetu: szt., kpl.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1.0g06Ine zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod

CPV 45000000-7, pkt 7

7.2.Szczegobtowe zasady przedmiaru i obmiaru rob6t montazowych instalacji systemu
sygnalizacji wtamania i napadu

Obmiaru rob6t dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujgc jednostki
miary odpowiadajgce zawartym w dokumentaciji i tak:

dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,
dla kabli i przewodow oraz robét towarzyszacych: m lub kpl., cm dtugosci przewiertu, dla
osprzetu: szt., kpl.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT

8.1.0gdIne zasady odbioru rob6t podano w ST , Wymagania ogéine” Kod CPV
45000000-7, pkt 8

8.2.Warunki odbioru systemu sygnalizacji wtamania i napadu
8.2.1.0dbiér miedzyoperacyjny

Odbiér miedzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robét
majgcych wplyw na wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu mogg podlega¢ m.in.: kanaty kablowe, bloki, rury ostonowe, montaz koryt,
drabinek, wspornikow, elementy systemu sygnalizacji wtamania i napadu nalezgce do
wspdlnej instalacji np. kontroli dostepu lub nadzoru wizyjnego CCTYV (telewizji
przemystowej) w obiekcie.

8.2.2. Odbior czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe cze$ciowe robot zanikajgcych oraz elementéw
urzadzen, ktore ulegajg zakryciu (np. wszelkie roboty zanikajgce), uniemozliwiajgce ocene
prawidtowosci ich wykonania po catkowitym ukonczeniu prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidlowo$¢é montazu oraz zgodnos¢ z
obowigzujgcymi przepisami i projektem:

wydzielonych instalacji np. instalacja podtgczenia do instalacji kontroli dostepu,

wydzielonych elementow funkcjonalnych np. prawidtowo$¢ zadziatania systemu
pamieci zdarzen.

8.2.3. Odbior koncowy
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Badania pomontazowe jako techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robot nalezy
przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot instalacyjnych, przed przekazaniem uzytkownikowi
catosci systemu sygnalizacji wkamania i napadu.

Wyniki badan nalezy zamiesci¢ w protokole odbioru koncowego.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia rob6t podano w ST
» Wymagania ogo6lne” Kod CPV 45000000-7, pkt 9

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie rob6t montazowych instalacji systemu sygnalizacji wlamania i napadu moze by¢
dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robo6t i ich koncowym odbiorze lub
etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg nastepuje
po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi
wartosc
tych robdét obliczona na podstawie:

Wariant |

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci
robét zaakceptowanych przez zamawiajgcego lub

Wariant Il

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania rob6t systemu sygnalizacji wtamania i napadu (lub kwoty
ryczaltowe) obejmujgce roboty ww. uwzgledniaja:

— przygotowanie stanowiska roboczego,
— dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,
— obstuge sprzetu nie posiadajgcego obstugi etatowej,

— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajgcych wykonanie robot na wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznos¢ wystepuije),

— usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robat,
— uporzgdkowanie miejsca wykonywania robot,

— usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatbw w sposob podany w
specyfikacji technicznej szczegotowej,

— likwidacje stanowiska roboczego. Rozliczenie rusztowan powyzej 4 m: Wariant |

W kwotach ryczattowych ujete sg rowniez koszty montazu, demontazu i pracy
rusztowan
niezbednych do wykonania robét na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

Wariant Il

Przy rozliczaniu robét wedlug uzgodnionych cen jednostkowych koszty niezbednych
rusztowan

sg uwzglednione w tych cenach.
Wariant 111
Koszty niezbednych rusztowan sg ujete w oddzielnych wydzielonych pozycjach.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zawierajg podstawowe zrodla w tym przepisy prawne panstwowe i lokalne oraz inne
regulacje prawne i wytyczne, zwigzane z prowadzonymi robotami. Wykonawca jest
zobowigzany zna¢ zawarte w nich reguly i wytyczne, poniewaz odpowiada za ich
przestrzeganie w trakcie realizacji robaot.
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10.1.Normy

1. PN-EN 50171
Centralne uktady zasilania.
2. PN-EN 50419

Znakowanie urzgdzen elektrycznych i elektronicznych zgodnie z artykutem 11(2)

dyrektywy
2002/96/WE (WEEE).

5. PN-EN 60839-11-1

Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach dotyczgcych
zabezpieczenia — Czes¢ 1: Wymagania systemowe.

6. PN-EN 60839-11-1

Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu stosowane w zabezpieczeniach — Czes$¢
2-1: Wymagania dla podzespotéw (oryg.).

7. PN-EN 60839-11-2

Systemy alarmowe — Systemy kontroli dostepu stosowane w zabezpieczeniach — Czesé
7. Zasady stosowania (oryg.).

8. PN-HD 60364
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
9. PN-EN 60445

Zasady podstawowe i Dbezpieczenstwa przy wspotdziataniu cziowieka z maszyna,
oznaczanie i

identyfikacja — Oznaczenia identyfikacyjne przewoddw barwami albo cyframi.
10. PN-EN 60445

Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspotdziataniu cztowieka z maszyng, oznaczanie i
identyfikacja — Oznaczenia identyfikacyjne zaciskOw urzadzen i zakohczen zyt przewoddéw
oraz ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

11. PN-EN 62305-4
Ochrona przed impulsem elektromagnetycznym — Zasady ogélne.
12. PN-EN 61293:2000

Znakowanie urzgdzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczacymi zasilania
elektrycznego
— Wymagania bezpieczenstwa.

13. PN-HD 361 S3
Klasyfikacja przewodow i kabli.

10.2.Normy SEP:
N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

10.3.Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (czes¢ V)
Wydanie 2
Warszawa, Wydawnictwo Akcydensowe 1981 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania ogdine.
Kod
CPV 45000000-7. Wydanie Il, OWEOB Promocja — 2005 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t budowlanych: ,Roboty w zakresie
instalacji elektrycznych wewnetrznych” kod CPV 45310000-3.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t budowlanych: ,Roboty w zakresie
instalacji elektrycznych wewnetrznych” — kod CPV 45310000-3. ,Roboty w zakresie
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przewodow, montazu, opraw, osprzetu, urzgdzen i odbiornikbéw energii elektrycznej”.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych: ,Montaz rozdzielnic
elektrycznych kod CPV 45315700-5".

— Katalogi i karty materiatowe producentdw.
— ,Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych”.

— ,Warunki Techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych- tom V instalacje
elektryczne”.

10.3.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

10.3.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegoétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robo6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202,
poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiodrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z
pbzniejszymi zmianami).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz. 2041).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow
oceny zgodnosci, wymagan, jakie  powinny spe niac notyfikowane  jednostki
uczestniczctce w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczenia wyrob6w budowlanych
oznakowania CE (Oz. U. Nr 195, poz. 2011).
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