SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 07

Wykonanie nasadzen
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania

dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z realizacja przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

oraz odbiorze rob6ot zwigzanych z realizacja zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej dotycza zasad

wykonania nasadzen zwigzanych z wykonaniem zadania wymienionego w pkt 1.1.

1.4. OKreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z okresleniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”.
Ziemia urodzajna — ziemia posiadajaca wlasciwos$ci zapewniajace roslinom prawidlowy
r0zZwoj.
Materiat roslinny — sadzonki roslin
Bryta korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajagcymi ja

korzeniami ro$liny.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, instrukcjami producenta i poleceniami Inspektora. Ogolne

wymagania dotyczace robdt podano w ST - 00.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w ST - 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

Materiat roslinny powinien by¢ zgodny z normg PN-R-67023 1 PN-R-67022,
wlasciwie oznaczony, tzn. musi mie¢ etykiety, na ktoérych podana jest wiasciwa nazwa
tacinska, forma, wybor, wysokos$¢ pnia, numer normy.

Materiat roslinny powinien by¢ prawidtowo uformowany z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku 1 odmiany oraz posiada¢ nastepujace cechy opisane ponize;.
Wykonanie nalezy powierzy¢ firmie z duzym do§wiadczeniem. Zaleca si¢ by 70% ro$linnosci
stanowity rosliny hydrofitowe, ktore nie tylko znosza zalewanie i okresy suszy, ale maja tez
zdolno$¢ do przechwytywania, zatrzymywania i rozkladania szkodliwych substancji w
ktaczach lub korzeniach. Gatunki powinny by¢ zréznicowane np:

- Bodziszek takowy (Geranium pratense),

— Jaskier ostry ‘Multiplex’ (Ranunculus acris),

- Jezyczka pomaranczowa (Ligularia dentata),

- Jezyczka Przewalskiego (Lisimachia przewalskii),

- Kaczeniec syn. knie¢ blotna (Caltha palustris),

- Kosaciec syberyjski (Iris sibirica),

- Kosaciec zotty (Iris pseudoacorus),

- Krwawnica pospolita (Lythrum salicaria),

- Liatra klosowa (Liatria spicata),

- Manna mielec ‘Variegata’ (Glyceria maxima),

- Migta nadwodna (Mentha aqatica),

- Mozga trzcinowata (Phalaris arundinacea) ‘Feesey’,
- Rdest wezownik (Polygonum bistorta),

- Rodgersja kosztanowcolistna (Rodgersia aesculifolia),
- Sadziec konopiasty (Eupatorium cannabinum),

- Sadziec purpurowy (Eupatorium purpureum),

- Sit rozpierzchlty (Junkus effusus),

- Tojes¢ kropkowana (Lisimachia punctata),

— Turzyca ptasie tapki ‘Variegata’ (Carex ornitophoda),
— Tatarak zwyczajny (Acorus calamus),

- Wiazowka btotna (Filipendula ulmaria),

- Wielosit biekitny (Polemonium caerulea),

- Wielosil rozestany (Polemonium reptans).
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Wilasciwie wykonana powierzchnia retencyjna nie wymaga wielu prac

pielegnacyjnych. Najwazniejsze prace sa nastepujace:

wiosng nalezy usuwaé obumarte czesci roslin,

mozna tez przycina¢ wiosng pedy bylin nisko nad ziemig, a krzewom wykona¢ cigcie
pielegnacyjne (usuna¢ pedy potamane, chore i obumarle) oraz przeprowadzi¢ korekte
pokroju,

trzeba pamigtac o kontroli drendw 1 jesli to potrzebne — udroznic je,

w okresach dtugotrwatej suszy nalezy dodatkowo nawadnia¢ by rosliny nie uschty.

Wady niedopuszczalne to:

silne uszkodzenia mechaniczne

odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

$lady zerowania szkodnikow,

oznaki chorobowe,

zwiednigte 1 pomarszczone kory na korzeniach i czg$ciach naziemnych,
martwice 1 p¢knigcia korony,

uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,

uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,

zte zro$nigcie odmiany szczepionej z podktadka.

3. SPRZET

3.1.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania 1 ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST - 00 pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot, powinien dysponowac nastgpujacym

sprzgtem:

drobnego sprzgtu do robot ziemnych,
sprzetu do pielggnacji nasadzen,

drabin i szpadli.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport materialow

Transport materialu moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie
pogorszy jakos$ci transportowanych materiatow.

W czasie transportu rosliny musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly
korzeniowej i pedow. Material roslinny z brylg korzeniowa musi mie¢ opakowane bryty
korzeniowe lub by¢ w pojemnikach. Materiat roslinny w czasie transportu powinien by¢
zabezpieczony przed przemarzni¢ciem i wyschnigciem. Rosliny po dostarczeniu na miejsce
przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jezeli jest to niemozliwe nalezy je

zadotowa¢ w miejscu ocienionym i nie przewiewnym, a w razie suszy podlewac.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00 pkt 5.
5.2. Wykonanie robot

5.2.1 Wpymagania dotyczace sadzenia roslin

Wymagania dotyczace nasadzen s3 nastepujace:

e pora sadzenia — wiosna,

e dotki powinny mie¢ odpowiednig wielko$¢ i zaprawiong ziemi¢ urodzajna,

¢ ro$lina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ do 5 cm glebiej niz rosta w szkolce;
zbyt glebokie lub zbyt plytkie sadzenie utrudnia prawidlowy rozwdj rosliny,

e korzenie ztamane lub uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciac,

e przy roslin nalezy przed sadzeniem wbi¢ dno dotu drewniane paliki,

e korzenie ro$lin zasypa¢ sypka ziemia, a nast¢pnie prawidlowo ubi¢, uformowac miske
i podla¢,

¢ ros$liny nalezy przymocowa¢ do palikow,

e paliki powinny by¢ umieszczone od strony najczesciej wiejacych wiatrow.
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5.2.2

Zabiegi pielegnacyjne

Pielegnacja nasadzen objeta jest okresem gwarancyjnym wynoszacym trzy lata od

dnia wykonania robo6t i polega na:

podlewaniu,

odchwaszczaniu,

nawozeniu,

usuwaniu odrostow korzeniowych,

poprawianiu misek,

rozgarni¢ciu kopczykow wiosng 1 uformowaniu misek,

wymianie uschnigtych i uszkodzonych roslin,

wymianie zniszczonych palikow 1 wigzadet,

przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych si¢ gatezi (cigcia pielegnacyjne

i formujace).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00 pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci robét

6.2.1

Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielegnacji

Kontrola robot polega na sprawdzeniu:

wielkos$ci dotkéw pod nasadzeniami,

zaprawienia dotkéw ziemig urodzajna,

zgodnosci realizacji obsadzenia z zalacznikami w zakresie miejsc sadzenia, gatunkow
1 odlegtosci sadzonych roslin,

materiatu roslinnego w zakresie wymagan jako§ciowych systemu korzeniowego,
pokroju, wieku, zgodnosci z normami: PN-R-67022 i PN-R-67023,

opakowania, przechowywania i transportu materialu roslinnego,

prawidtowosci osadzenia pali drewnianych i przymocowania ich do rosli,,
odpowiednich termindéw sadzenia,

wymiany chorych, uszkodzonych i zdeformowanych roslin,

zasilania nawozami mineralnymi.
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6.2.2 Kontrola robét przy odbiorze posadzonych roslin
Kontrola robot przy odbiorze nasadzen dotyczy:
e zgodnosci realizacji obsadzenia z zatacznikami,
e zgodnosci posadzonych gatunkow roslinnosci,
e prawidlowosci osadzenia palikow,

e jakosci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST - 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarow3 jest kpl. nasadzen.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

8.2. Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowsa, specyfikacjami
technicznymi 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania nasadzen obejmuje:
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e roboty przygotowawcze: wyznaczenia miejsca sadzenia, wykopanie i1 zaprawienie
dotkow,

e zakup i dostarczenie materiatu roslinnego,

e posadzenie roslin,

e pielegnacje w okresie gwarancyjnym: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie,

e wszelkie inne koszty niezbedne do prawidtowego wykonania zamodwienia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Instrukcje producentow.
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