SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST

SST — 01

Tyczenie trasy 1 odtworzenie punktow wysokosciowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST s3 wymagania
dotyczace tyczenia trasy 1 odtworzenia punktéw wysokosciowych dla realizacji

przedmiotowego zadania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy przy zlecaniu

1 realizacji robot ogolnobudowlanych, dotyczacych zadania wymienionego w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z  tyczeniem trasy i1 odtworzeniem punktow wysokosciowych zgodnie

z lokalizacja podang w dokumentacji projektowe;.

1.4. OKreslenia podstawowe
Ilekro¢ w SST jest mowa o:

- osnowa geodezyjna pozioma — usystematyzowany zbior punktéw, ktorych wzajemne
potozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjne;.

- osnowa geodezyjna wysokosciowa — usystematyzowany zbior punktoéw, ktorych
wysoko$¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjne;j

- osnowa realizacyjna — to osnowa geodezyjna (pozioma 1 wysoko$ciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna
stuzy¢ do pomiarow kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miare
mozliwo$ci pomiar6w powykonawczych.

- punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy i1 koncowy punkt trasy.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST - 00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wyznaczaniu osi trasy 1 punktéw wysokosciowych
wedlug zasad niniejszej SST sg slupki drewniane, iglaste badz inne materialy

akceptowane przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00. ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosSciowych nalezy stosowac

nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

e tyczki,

o laty,

e tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych powinien gwarantowac

uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogo6lne”

pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami

transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robdt podano w ST-00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami

Gltownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

5.2. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Inspektor nadzoru przekaze wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktéw
geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢c mu wykonanie prac

zwigzanych z wytyczaniem.

5.3. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej
przekazanej przez inspektora nadzoru, wykonawca zobowigzany jest do =zatozenia,
utrzymania 1 uzupelniania  osnowy roboczej o  wspotrzednych  poziomych
1 wysoko$ciowych dla lokalnego wytyczania robot.

Opracowany przez wykonawce i1 zatwierdzony przez inspektora nadzoru projekt
osnowy roboczej poziomej 1 wysokosciowe] oraz system przeprowadzania kontroli
okresowe] punktoéw tej osnowy, powinny speinia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania
robot oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odleglos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ $rednio 100 m., a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposOb zatwierdzony przez inspektora nadzoru tak,
aby byl widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

c) sposOb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej
doktadnosci winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach
Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) 1 G-3,2 (Pomiary realizacyjne
GUGIK).
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5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe
zgodnie z zatwierdzonymi przez inspektora nadzoru zasadami wykonania niezbednych
robo6t 1 wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegdlnionymi

w instrukcjach 1 wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczenie punktow na osiach trasy

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy w zgodnosci z dokumentacja
projektowa w oparciu o osnowy wymienione w pkt. 5.2 1 5.3. Wyznaczone punkty na
osiach trasy nie powinny by¢ przesunigte wiecej niz o 10 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktdw na osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm
w stosunku do rzednych projektow. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytki sa
przekroczone wykonawca jest zobowigzany do korekty osi trasy odnoszac si¢ do
istniejgcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody inspektora nadzoru.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gltéwnych 1 w punktach
posrednich, w odleglo$ciach zaleznych od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

5.6. Wyznaczenie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych)

Wyznaczanie nasypow i1 wykopoéw polega na oznaczeniu polozenia w terenie
krawedzi podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewngtrznych skarp
wykopu z terenem.

Do wyznaczania nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki.
Odleglosci migdzy palikami nalezy dostosowaé¢ do uksztaltowania terenu. Odleglos¢ ta
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych
w dokumentacji projektowe;.

Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturdw) nasypow
1 wykopow w przekrojach poprzecznych (tzw. profilowanie przekrojéw poprzecznych)
powinno by¢ wykonane w zgodno$ci z dokumentacjg projektowg oraz w innych
dodatkowych punktach akceptowanych przez inspektora nadzoru, lecz nie rzadziej niz

co 50 m.
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5.7. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie zgodnie
z dokumentacja projektowa poprzez: wytyczenie osi obiektu, wytyczenie punktow

okreslajacych kontur obiektu.

5.8. Zakonczenie robot

Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania inspektorowi
nadzoru dokumentacji dotyczacej osndéw geodezyjnych i przekazania punktow w terenie

na takich zadaniach jak je przejmowal.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci roboét

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcji

1 wytycznych GUGIK (1-7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru rob6dt podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest kilometr odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot

zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw inzynierskich jest czgscig obmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST — 00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
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8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie

szkicow 1 dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli, ktore Wykonawca

przedktada Inwestorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00 ,,Wymagania

og6lne” pkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km wykonania robot obejmuje:

wyznaczenie  punktow  gtéwnych osi  trasy, granic robdt 1  punktéw
wysokosciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

wyznaczenie konturéw obiektow inzynierskich,

wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robot, zgodnie z dokumentacja
projektowa,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrong¢ ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

utrzymywanie 1 ewentualne uzupetlienie w trakcie robot roboczych punktow
sytuacyjno-wysokosciowych,

wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktéore wykonawca uzna za potrzebne

transport 1 koszty materiatow (znakéw geodezyjnych).

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1.: Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3.: Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGiK, Warszawa 1979.
. Instrukcja techniczna G-1.: Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978.
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Instrukcja techniczna G-2.: Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4.: Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.: Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.: Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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